Die in dieser Broschiire enthaltenen Daten dienen zur Information und kénnen ohne Vorankiindigung geandert werden.
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TELESCOPIC HANDLERS
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Maximale Hubhohe: 17,56 m

Maximale Ubergreifhohe: 14,26 m

Elektronisch gesteuerter, hydrostatischer Antrieb
Automatischer Niveauausgleich

Klappstitzen
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J 2000

e 2.000 kg

DREHBARE, ERWEITERBARE ARBEITSBUHNE 500 Kg
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SCHWENKBARE TELESKOP-ARBEITSBUHNE

DREHBARE, ERWEITERBARE ARBEITSBUHNE 1.000 kg MIT 180-GRAD-DREHUNG
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SCHWENKBARE TELESKOP-ARBEITSBUHNE
POSITIV/NEGATIV MIT 340-GRAD-DREHUNG
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SCHWENKBARE TELESKOP-ARBEITSBUHNE
POSITIV/NEGATIV MIT 340-GRAD-DREHUNG
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