Die in dieser Broschiire enthaltenen Daten dienen zur Information und kénnen ohne Vorankiindigung geandert werden.
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Maximale Hubhohe: 22,80 m

Maximale Ubergreifhohe: 19,50 m

Elektronisch gesteuerter, hydrostatischer Antrieb
Automatischer Niveauausgleich

TELESCOPIC HANDLERS Klappstutzen
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AUF STUTZEN

LASTDIAGRAMM AUF
AUSGEFAHRENEN STUTZEN 360 GRAD
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AUF REIFEN
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DREHBARE, ERWEITERBARE ARBEITSBUHNE 500 Kg TELEskOP-ARBEITSBUHNE 200 Kg - 10 m
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SCHWENKBARE TELESKOP-ARBEITSBUHNE ARBEITSBUHNE 6,5 m 500 kg
MIT 180-GRAD-DREHUNG MIT SELwINDE 300 kg
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SCHWENKBARE TELESKOP-ARBEITSBUHNE SCHWENKBARE TELESKOP-ARBEITSBUHNE
POSITIV/NEGATIV MIT 340-GRAD-DREHUNG POSITIV/NEGATIV MIT 340-GRAD-DREHUNG

D z‘z 2‘1 z‘o 1‘9 1817 16151413 12 110 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0-1-2-3-4-5-6 m D 22212019 18 17 16 15 14 13 12 11 m
o A S :
32 - 32 25 25
O ESS S . o = | o
30 [y 7 30 20 L 28
20 | F_an i 20 Q 22 L 22
[ I @’7 2 » / 2
27 I 27 2 | [,
: : R aask ' . / 0
I { R 25 ® .
24 I —— 24 17 ] 7
23 I I Y 5 1 1
= ] b : ] mp
21 T2 “ I e
20 ] — 2 © e
19 O 1 ® "
18 [I \ T‘(ﬁ\* , Y n / N 1"
7 / ® "7 © N
® 1 N ¢
i e . 200KG .
200KG 7 7
14 — 14
6 / e ; 200 kg :
12 3 . 12 s .
. 200 kg i) W, Y : :
o { — 10 z :
N : — o B . 1

22 2120 19 18 17 22 2120 19 18 17[16 15 14

1
mi6 5



